
Task 3.7 Automazione delle operazioni colturali in serra

Valutazione delle prestazioni di un sistema di aspirazione
Valutazione delle prestazioni in termini energetici e meccanici e valutazione circa l’automazione del 
sistema di guida: sono ancora in corso le valutazioni iniziali



Task 3.8. Sistema di navigazione autonoma con raccolta dati

Valutazione di un sistema per gestione automatizzata in vigneto
Supporto all’identificazione di un sistema di diserbo non chimico per il sottochioma
Valutazione delle prestazioni di un sistema per diserbo e di un sistema per irrorazione a rateo variabile

Condotti test in condizioni 
statiche e dinamiche con nuovo 
sistema denominato «Depth 
Anything», che usa AI per 
ricostruire mappe 3D a partire 
da immagini RGB 2D


